Prilog 2

OPSTI TEHNICKI ZAHTJEVI ZA SINTETICKE UREDAJE ZA
OSPOSOBLJAVANJE KONTROLORA LETENJA

POGLAVLJE 1 — Nadzorni sinteti¢ki uredaji za osposobljavanje kontrolora letenja

Dio I — Opste

(1) Sinteticki uredaj za osposobljavanje kontrolora letenja (u daljem tekstu: simulator),
mora da:

1) omogu¢i sprovodenje osposobljavanja kontrolora letenja za odgovarajuce ovlaséenje,
dodatno i posebno ovlaséenje,

2) omoguéi istovremeno osposobljavanje kontrolora letenja i pomocnog/planerskog
kontrolora letenja,

3) omogu¢i izradu i evaluaciju nove strukture vazdusnog prostora i procedura,
odgovaraju¢im komponentama glavnog sistema za pruzanje usluge u vazdusnom saobracaju
za osposobljavanje,

5) obezbijedi da prateca oprema i softverski alati omoguce samostalan rad kontrolora
letenja tokom osposobljavanja,

6) obezbijedi da nacin rada susjednih ATC jedinica i simuliranih vazduhoplova, koliko je
moguce, vjerno prikaZe realnost sa operativnog stanovista kontrolora letenja,

7) omoguci unos teku¢ih promjena ATM sistema, kao i promjena u sporazumima sa
susjednim ATC jedinicama,

8) bude projektovan i koriS¢en u samostalnom okruzenju, fizicki odvojenom od uredaja za
Zivi saobracaj,

9) obuhvata dovoljan broj kontrolorskih radnih pozicija (izvr$nih, planerskih i pomo¢nih)
za polaznike osposobljavanja i dovoljan broj pseudo-pilotskih radnih pozicija,

10) obuhvata dovoljan broj radnih pozicija za podrSku za interne i eksterne funkcije
podrske 1 funkciju supervizora/glavnog instruktora.



(2) Za sprovodenje pripremnog osposobljavanja (Pre-OJT) i kontinuiranog
osposobljavanja, simulator mora da bude identiCan glavnom sistemu za pruZanje usluga u
vazduSnom saobracaju, uklju¢ujuéi opremu koja se koristi tokom osposobljavanja i
odgovarajuc¢e komunikacione i kompjuterske sisteme.

Dio Il — Operativni zahtjevi

(1) U cilju ispunjavanja operativnih zahtjeva simulator mora da omoguci:

1) pripreme i izmjene strukture vazdusnog prostora,

2) izradu cjelokupnih geografskih mapa,

3) podatke o odgovarajuc¢im tipovima vazduhoplova i karakteristike performansi,

4) prikaz profila leta,

5) prikaz meteoroloskih podataka,

6) konfiguraciju nadzornih pozicija,

7) konfiguraciju ATC jedinica.

(2) Simulator mora da podrzi unos definisanih vjezbi.

(3) Pored zahtjeva iz tacke 2 ovog dijela, simulator mora da ima funkciju za unos podataka
za vazduhoplove u letu, meteoroloskih podataka i podataka konfiguracije, koji moraju biti
logicki definisani prema identifikatoru pojedina¢ne vjezbe.

(4) Simulator mora da obezbijedi da se pripremljena vjezba dopunjava sa izmjenama.

Dio 111 — Priprema vjezbe

(1) U cilju pripreme odgovarajuée vjezbe, simulator mora da obezbjedi:

1) unos podataka o letu i podataka o situaciji, logi¢ki grupisanih prema identifikatoru
vjezbe,

2) unos snimljenih podataka o letu,

3) aZzuriranje ve¢ postojece vjezbe,

4) dopunu postojece pripremljene vjezbe sa ostatkom simulatora,

5) da elementi vjezbe budu potpuno i tacno definisani,

6) da kompletna specifikacija vjezbe bude u skladu sa osposobljavanjem kojem je
namijenjena,

7) spreavanje da vise korisnika vrsi aZuriranje baze podataka vjezbi,

8) mehanizme izmjene, Cuvanja i brisanja vjezbi.

Dio IV — Sprovodenje osposobljavanja

(1) Organizacija za osposobljavanje, koja koristi simulator, mora da obezbijedi da
simulator:
HMI sistemu uredaja za zivi saobracaj,

2) omogucava polaznicima osposobljavanja da rade pojedinacno, kao sektorski tim ili u
kombinaciji sektora,

3) omogu¢i da ucinak svih imitiranih funkcija operativnog sistema bude identiCan
njihovom ucinku u operativnom zadatku,

4) ima moguc¢nost da proizvede simulirani nadzorni odraz 1 prikazuje izraCunatu poziciju
vazduhoplova i navigaciju putanje,

5) omogu¢i da prikazana pozicija nadzornog odraza odgovara poziciji na kojoj bi
vazduhoplov bio otkriven od strane nadzornog uredaja,

6) prikazuje simulirane nadzorne objekte u sinhronizaciji sa okretajima simuliranog
nadzornog sistema,

7) periodi¢no preracunava poziciju vazduhoplova, u slu¢ajevima preklapanja simuliranih
nadzornih zona prekrivanja, u odnosu na aktivni nadzorni sistem koji je definisan tokom
pripreme vjezbe,



8) uzme u obzir sve vrste nadzornih uredaja, kao i njithov domet pri odredivanju
nadzornog prikaza,

9) uzme u obzir karakteristike nadzornih uredaja (Sum, vjerovatnoéu detekcije, slijepe
zone...) u prorac¢unu nadzornih prikaza,

10) prekida sa prikazom vazduhoplova na kontrolorskoj radnoj poziciji polaznika
osposobljavanja, u sluc¢aju otkaza nadzornog sistema, a zadrzavajuci prikaz vazduhoplova na
pseudo-pilotskoj i supervizorskoj poziciji,

11) omogu¢i da simulirani sistem za obradu podataka o letu - FDPS (Flight Data
saobracaj,

12) osigura da se unos, izmjena i aktivacija podataka iz sistema za obradu podataka u letu
vrsi automatski i rucno od strane polaznika osposobljavanja/supervizora vjezbe ili pomoc¢nika,

13) osigura da oponaSanje funkcije sigurnosnih mreza i data linka bude u skladu sa
funkcijama sistema uredaja za Zivi saobracaj,

14) na pokazivacu za pseudo-pilota razli¢ito prikazuje preuzete letove od drugog pseudo-
pilota ili supervizora vjezbe, kao i letove koji nijesu preuzeti,

15) prikazuje pseudo-pilotima simuliranu putanju trenutnog leta vazduhoplova i
navigacioni status odabranog vazduhoplova,

16) posjeduje navigacione informacije (trajanje leta do tacke javljanja, udaljenost od
tacke, kurs, indukovana brzina (IAS), mah broj, itd.) i obavjesStenja (odraz je aktivan, odraz
leti iznad tacke, odraz je sletio, izvjestaj poslije polijetanja, itd.) pseudo-pilotima,

17) ima unarpijed definisane kriterijume za prebacivanje 1AS/Mach u zavisnosti od
postignutog nivoa leta,

18) azurira pseudo-pilote sa informacijama o aktivhom saobracaju pod njegovom
kontrolom,

19) obezbjeduje da promjene koje unosi pseudo-piloti mogu biti unijete preko oznake
odraza (track label) ili namjenskog menija za unos,

20) obezbjeduje da pseudo-piloti mogu prenijeti kontrolu nad prihva¢enim letom drugom
pseudo-pilotu ili supervizoru,

21) obezbjeduje informacije pseudo-pilota kada odabrani vazduhoplov dostigne odabrani
nivo leta ili tacku,

22) omogucava unos, izmjenu, otkaz i aktivaciju plana leta,

23) omogucava preuzimanje/transfer kontrole nad aktivnim letom,

24) omogucava izmjenu sigurnosnih mreza (Safety Nets funkcija).

(2) Simulator mora da osigura da supervizor:

1) ima kontrolu nad vjeZbama,

2) ima uvid u sve naredbe pseudo-pilota,

3) preuzme u bilo kojem periodu vjezbe vodenje vazduhoplova od jednog ili svih pseudo-
pilota,

4) konfigurise radne pozicije, koje su dodijeljenje vjezbom, za pojedinacne uloge tokom
osposobljavanja (izvr$na, planerska, pomoé¢na, pseudo-pilotske, simulirane interne i eksterne
pozicije podrske),

5) preuzme ulogu pseudo-pilota i interne/eksterne usluge na odredenu radnu poziciju,

6) omoguéi prenos uloge pseudo-pilota i interne/eksterne podrske na odredenu radnu
poziciju pseudo-pilota,

7) otpocne, zaustavi, nastavi i prekine vjezbu,

8) reprodukuje vjezbe ili odredeni dio vjezbe izvedene do odredenog trenutka,

9) zaustavi, nastavi i prekine reprodukciju vjezbe,

10) ima odgovaraju¢e podatke prilikom imitiranja otkaza komponenti sistema i
simuliranog eksternog interfejsa.



Dio V — Interna i eksterna funkcija podrske

(1) Simulator mora da posjeduje internu podrsku koja ¢e omoguciti:

1) da interni sektori, na kojima ne rade polaznici osposobljavanja, vr$e koordinaciju i
primopredaju sa sektorom na kojem polaznici osposobljavanja rade,

2) unos planova leta,

3) dopunu/izmjenu planova leta,

4) simulaciju medu-sektorske koordinacije i primopredaje,

5) prikaz/izmjenu neaktivnog plana leta.

(2) Simulator mora da posjeduje eksternu podrsku koja ¢e omoguditi:

1) koordinaciju i primopredaju sektora na kojem se polaznik osposobljava sa simuliranim
ATC jedinicama,

2) unos planova leta,

3) dopunu/izmjenu planova leta,

4) simulaciju medu-sektorske koordinacije i primopredaje,

5) prikaz/izmjenu neaktivnog plana leta,

6) rezultate unosa verbalne/telefonske koordinacije za ulazak/izlazak letova,

7) izmjenu parametara koordinacije,

8) zabranu prenosa LAM (Logical Acknowledgement Message) poruka,

9) ponudu i prijem poruka koordinacije za svaki let,

10) imitaciju poruka SBY (Stand-by Message), ACP (Acceptance Message), RJC (Reject
Coordination Message), CDN (Coordination Message), MAS (Manual Assumption of
Comunication Message), HOP (Hand Over Proposal Message), ROF (Request on Frequency
Message) i COF (Change of Frequency).

Dio VI — Snimanje, ¢uvanje i reprodukcija

(1) Simulator mora da obezbijedi:

1) snimanje 1 reprodukciju svih informacija prikazanih na pokazivacu polaznika
osposobljavanja, kao i komunikaciju,

2) reprodukciju od bilo kog trenutka proteklog vremena vjezZbe,

3) zamrzavanje reprodukcije,

4) ubrzavanje/usporavanje reprodukcije,

5) zaustavljanje reprodukcije u zeljenom trenutku,

6) pokretanje vjezbe u bilo kom trenutku u toku reprodukcije,

7) restartovanje vjezbe od trenutka zaustavljanja,

8) Cuvanje/arhiviranje simulacije u cilju demonstracije ili za potrebe ispita,

9) snimanje/reprodukcija verbalnih komunikacija (bez ambijentalnog snimanja), podataka
0 letu, nadzornih podataka i poruka na sinhronizovanom rezimu,

10) moguénost ¢uvanja/arhiviranja vjezbe na ekterni hard disk,

(2) Simulator moze da ima funkciju:

1) generisanja izvjeStaja o postignutim rezultatima polaznika osposobljavanja na jednoj
vjezbi,

2) procjenu vjezbe, koja obuhvata: broj slijetanja/polijetanja/preleta vazduhoplova,
minimalno razdvajanje vazduhoplova, aktiviranje sigurnosnih mreza (Safety Nets) i tehniku
vektorisanja,

3) Stampanja rezimea postignutog uspjeha polaznika osposobljavanja o procjenama vjezbi.

POGLAVLJE 2 — Proceduralni simulator

(1) Procedularni simulator mora da ispunjava zahtjeve iz Dijela IV tacka 2 Poglavlja 1
ovog Priloga, osim dijela koji se odnosi na internu i eksternu podrsku.

(2) Pored zahtjeva iz tacke 1 ovog poglabvlja proceduralni simulator mora da omoguci:

1) omogu¢i sprovodenje osposobljavanja kontrolora letenja za odgovarajuc¢e ovlascenje,
dodatno i posebno ovlaséenje,



2) omoguéi istovremeno osposobljavanje kontrolora letenja i pomocnog/planerskog
kontrolora letenja,

3) obezbijedi da prate¢a oprema i softverski alati omoguce samostalan rad kontrolora
letenja tokom osposobljavanja,

4) obezbijedi da nacin rada susjednih ATC jedinica, koliko je moguce, vjerno prikaze
realnost sa operativnog stanovista kontrolora letenja,

5) omogucéi unos teku¢ih promjena ATM sistema, kao i promjena u sporazumima sa
susjednim ATC jedinicama,

6) bude projektovan i koris¢en u samostalnom okruzenju, fizicki odvojenom od uredaja za
Zivi saobracaj,

7) obuhvata dovoljan broj kontrolorskih radnih pozicija (izvr$nih, planerskih i pomo¢nih)
za polaznike osposobljavanja i dovoljan broj pseudo-pilotskih radnih pozicija.

8) snimanje i reprodukciju komunikacije,

9) reprodukciju od bilo kog trenutka proteklog vremena vjezbe,

10) ubrzavanje/usporavanje reprodukcije,

11) zaustavljanje reprodukcije u zeljenom trenutku,

12) pokretanje vjezbe u bilo kom trenutku u toku reprodukcije,

13) restartovanje vjezbe od trenutka zaustavljanja,

14) ¢uvanje/arhiviranje simulacije/komunikacije u cilju demonstracije ili za potrebe ispita
|

15) snimanje/reprodukcija verbalnih komunikacija (bez ambijentalnog snimanja),
podataka o letu i poruka na sinhronizovanom rezimu.

(3) Za sprovodenje pripremnog osposobljavanja (Pre-OJT) i kontinuiranog
usluga u vazdusnom saobracaju, ukljucujuci opremu koja se koristi tokom osposobljavanja i
odgovarajuc¢e komunikacione sisteme.





